
มคอ. ๓ 

หลักสูตรระดับปริญญา   ตรี   โท  เอก 

หน้า | ๑  
รายวิชา RBE1001 สาขาวิชาวิศวกรรมหุ่นยนต์ คณะวิศวกรรมศาสตรแ์ละเทคโนโลยีอุตสาหกรรม มหาวิทยาลัยราชภัฏสวนสุนันทา 

 
 

รายละเอียดของรายวิชา (Course Specification) 
รหัสวิชา RBE1001 รายวิชา วงจรไฟฟ้า 

สาขาวิชาวิศวกรรมหุ่นยนต์ คณะ/วิทยาลัย คณะวิศวกรรมศาสตร์และเทคโนโลยีอุตสาหกรรม มหาวิทยาลัยราชภัฏสวนสุนันทา 
ภาคการศึกษา 1 ปีการศึกษา 2567 

 
หมวดที ่๑ ข้อมูลทั่วไป 

๑.  รหัสและชื่อรายวิชา 
รหัสวิชา   RBE1001 
ชื่อรายวิชาภาษาไทย วงจรไฟฟ้า 
ชื่อรายวิชาภาษาอังกฤษ Electric Circuits 

 
๒.  จ านวนหน่วยกิต   3 
 
๓.  หลักสูตรและประเภทของรายวิชา 
      ๓.๑  หลักสูตร    วิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวชิาวิศวกรรมหุ่นยนต ์
      ๓.๒ ประเภทของรายวิชา  วิชาเฉพาะ วิชาแกน 
 
๔.  อาจารย์ผู้รับผิดชอบรายวิชาและอาจารย์ผู้สอน 
      ๔.๑  อาจารย์ผู้รับผิดชอบรายวิชา ผศ.ดร.ชนมภัทร โตระสะ  
      ๔.๒ อาจารย์ผู้สอน   ผศ.ดร.ชนมภัทร โตระสะ  
 
๕.  สถานที่ติดต่อ    สาขาวิศวกรรมหุน่ยนต ์  
 
๖.  ภาคการศึกษา / ชั้นปีที่เรียน 

๖.๑ ภาคการศึกษาที่  1  /  ชั้นปทีี่ 1 
๖.๒ จ านวนผู้เรียนที่รับได้  หมู่เรียนละ 40 คน 

 
๗.  รายวิชาที่ต้องเรียนมาก่อน (Pre-requisite)  (ถ้ามี) 
 
๘.  รายวิชาที่ต้องเรียนพร้อมกัน (Co-requisites) (ถ้ามี) 
 
๙.  สถานที่เรียน    อาคาร 42 ห้อง 4232 และหรือ Online  
๑๐.วันที่จัดท าหรือปรบัปรุง  วันที ่10 มิถุนายน พ.ศ. 2567 
     รายละเอียดของรายวิชาครั้งล่าสุด 
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หมวดที ่๒ จุดมุ่งหมายและวัตถุประสงค ์
 

๑.   จุดมุ่งหมายของรายวิชา 
 เพื่อให้นักศึกษามีความรู้  และความเข้าใจทฤษฏีเกี่ยวกับวงจรไฟฟ้า และสามารถประยุกต์ใช้ทฤษฏีในการแก้ปัญหาด้านไฟฟ้าที่
เก่ียวข้องได้ ตลอดจนตระหนักถึงความส าคัญของวงจรไฟฟ้า 
 
๒.   วัตถุประสงค์ในการพัฒนา/ปรับปรงุรายวิชา 
 เพื่อให้นักศึกษามีความรู้พื้นฐานการวิเคราะห์วงจรไฟฟ้า ซึ่งเป็นศาสตร์ส าคัญในการเรียนรู้ด้านวิศวกรรมไฟฟ้าและที่เก่ียวข้อง เชน่ 
วิศวกรรมหุ่นยนต์  ความรู้ทางวงจรไฟฟ้าช่วยให้นักศึกษาสามารถน ามาประยุกต์ใช้กับการเรียนในวิชาอ่ืนๆ  และมีความส าคัญต่อใน
การน าไปใช้ประกอบและควบคุมการท างานหุ่นยนต์ 
 

หมวดที ่๓ ลักษณะและการด าเนินการ 
 

๑. ค าอธิบายรายวิชา 
   (ภาษาไทย) แรงดัน กระแส ความต้านทาน วงจรอนุกรม วงจรขนาน วงจรผสม กฎของโอห์ม กฎของเคอร์ชอฟฟ์ 
พลังงานและก าลังงาน สายไฟฟ้า อุปกรณ์ป้องกัน การเดินสายไฟ การต่อสายดิน แหล่งจ่ายไฟฟ้า แบตเตอรี่ ความปลอดภัยทางไฟฟา้ 
ระบบไฟฟ้าเฟสเดียวและสามเฟส การประยุกต์ใช้ทางไฟฟ้า 
  (ภาษาอังกฤษ) Voltage, current, resistor, series circuits, parallel circuits, series-parallel circuits, ohm’s law, 
energy and power, electrical wire, protection equipment, electrical wiring, ground wiring, electrical power supply, 
battery, electrical safety, electrical system, single phase and three phase, electrical implementation 
 
๒. จ านวนชั่วโมงที่ใช้ต่อภาคการศึกษา 

บรรยาย 
(ช่ัวโมง) 

สอนเสริม 
(ช่ัวโมง) 

การฝึกปฏิบัติ/งาน 
ภาคสนาม/การฝึกงาน (ช่ัวโมง) 

การศึกษาด้วยตนเอง 
(ช่ัวโมง) 

30 - 30 75 

 
๓. จ านวนชั่วโมงต่อสัปดาหท์ีอ่าจารย์ให้ค าปรึกษาและแนะน าทางวิชาการแก่นักศึกษาเป็นรายบุคคล 
 (ผู้รับผิดชอบรายวชิาโปรดระบขุ้อมูล   ตัวอย่างเช่น  ๑ ชัว่โมง / สัปดาห์) 

 ๓.๑ ปรึกษาด้วยตนเองที่ห้องพกัอาจารย์ผู้สอน  อาคาร 43 

 ๓.๒ ปรึกษาผ่านโทรศัพท์ทีท่ างาน / มือถือ  หมายเลข 081-832-2435 

 ๓.๓ ปรึกษาผ่านจดหมายอิเล็กทรอนิกส์ (E-Mail)  chonmapat.to@ssru.ac.th  

 ๓.๔ ปรึกษาผ่านเครือข่ายสังคมออนไลน์ (Facebook/Twitter/Line) จัดท า Line กลุ่มวิชาในวันแรกของการเรียนการสอน 
และกูเกิลคลาสรูม  

 ๓.๕ ปรึกษาผ่านเครือข่ายคอมพิวเตอร์ (Internet/Webboard)เว็บไซต์อาจารย ์
ผศ.ดร.ชนมภัทร โตระสะ  https://elfit.ssru.ac.th/chonmapat_to 
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หมวดที ่๔ การพัฒนาผลการเรียนรู้ของนักศึกษา 
๑. คุณธรรม  จริยธรรม 

๑.๑   คุณธรรม จริยธรรมที่ต้องพัฒนา 
 (๒)  มีวินัย ตรงต่อเวลา รับผิดชอบต่อตนเองและสังคม เคารพกฎระเบียบและข้อบังคบัต่างๆ ขององค์กรและสังคม 
  (๓)  มีภาวะความเป็นผู้น าและผู้ตาม สามารถท างานเป็นหมู่คณะ สามารถแก้ไขข้อขัดแย้งตามล าดับความส าคัญ 
เคารพสิทธิและรับฟังความคิดเห็นของผู้อ่ืน รวมทั้งเคารพในคณุค้าและศักดิ์ศรีของความเป็นมนุษย์ 
๑.๒   วิธีการสอน 

(๑)  สอดแทรกเร่ืองคุณธรรมและจริยธรรม 
(๒)  บรรยายและอภิปรายกรณศีึกษาร่วมกันในชัน้เรียน 
(๓)  ให้นักศึกษาอภิปรายกรณีศึกษาร่วมกันในชัน้เรียน 

๑.๓    วิธีการประเมินผล 
(๑)  พฤติกรรมในการอภิปรายร่วมกันในชัน้เรียน 
(๒)  การเข้าเรียนและพฤติกรรมในชั้นเรียนของนักศึกษา 
(๓)  การตรงต่อเวลาในการส่งงาน พฤติกรรมการปฏิบัติขณะท าการทดลอง และการอ้างอิงเอกสารของงานที่ได้ 

รับมอบหมาย 
๒. ความรู้ 

๒.๑   ความรู้ที่ต้องพัฒนา 
  (๑)  นักศึกษามีความรู้และความเข้าใจในเรื่องแรงดัน กระแส ความต้านทาน วงจรอนุกรม วงจรขนาน วงจรผสม 
กฎของโอห์ม กฎของเคอร์ชอฟฟ์ พลังงานและก าลังงาน สายไฟฟ้า อุปกรณ์ป้องกัน การเดินสายไฟ การต่อสายดิน 
แหล่งจ่ายไฟฟ้า แบตเตอรี่ ความปลอดภัยทางไฟฟ้า ระบบไฟฟ้าเฟสเดียวและสามเฟส และสามารถน าไปประยุกต์ใช้งาน
ด้านวิศวกรรมศาสตร์ที่เก่ียวข้องได้   
  (๒) มีความรู้ และความเข้าใจเก่ียวกับหลักการที่ส าคัญทั้งในเชิงทฤษฎีและปฏบิัติในหัวข้อ ๒.๑.๑ 
  (๓) บูรณาการความรู้ในสาขาวชิาที่ศึกษากับความรู้ในศาสตร์อ่ืนๆที่เก่ียวข้อง 
 (๕) สามารถใช้ความรู้และทักษะในสาขาวิชาของตนในการประยุกต์แก้ไขปัญหา 
๒.๒   วิธีการสอน 

(๑)  บรรยาย สาธิต ให้ท าแบบฝึกหัด สอบอัตนัย 
(๒)  ให้นักศึกษาร่วมกันอภิปรายและน าเสนอการแก้ปัญหา 

๒.๓    วิธีการประเมินผล 
(๑)  ค าตอบข้อสอบอัตนัย การบ้าน ทดสอบย่อย การท าแบบฝกึหัด  
(๒)  พฤติกรรมในการอภิปรายร่วมกันในชัน้เรียน 

๓. ทักษะทางปัญญา 
๓.๑   ทักษะทางปัญญาที่ต้องพัฒนา 
  (๒)  สามารถรวบรวม ศึกษา วิเคราะห์ และสรุปประเด็นปัญหาและความต้องการ 
  (๓)  สามารถคิด วิเคราะห์ และแก้ไขปัญหาด้านวิศวกรรมได้อย่างมีระบบ รวมถึงการใช้ข้อมูลประกอบการ

ตัดสินใจในการท างานได้อย่างมปีระสิทธิภาพ 
๓.๒   วิธีการสอน 

(๑)  บรรยาย สาธิต ทดลอง โปรแกรมจ าลอง 
(๒)  ให้นักศึกษาทดลอง โปรแกรมจ าลอง และรายงาน 
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(๓)  ให้นักศึกษาร่วมกันอภิปรายและน าเสนอการแก้ปัญหา 
๓.๓    วิธีการประเมินผล 

(๑)  ผลการทดลอง ผลโปรแกรมจ าลอง 
(๒)  ประสทิธิผลของรายงานผลการทดลอง ผลโปรแกรมจ าลอง 
(๓)  พฤติกรรมในการอภิปรายร่วมกันในชัน้เรียน 

๔. ทักษะความสัมพันธ์ระหว่างบุคคลและความรับผิดชอบ 
๔.๑   ทักษะความสัมพันธ์ระหว่างบุคคลและความรับผิดชอบที่ต้องพัฒนา 
  (๓)  สามารถวางแผนและรบัผิดชอบในการพัฒนาการเรียนรู้ทั้งของตนเอง และสอดคล้องกับวชิาชพีอย่างต่อเนื่อง 
 (๕)  มีจิตส านึกความรับผิดชอบด้านความปลอดภภัยในการท างาน และการรักษาสภาพแวดล้อมต่อสังคม 
๔.๒   วิธีการสอน 

(๑)  แบ่งกลุ่มนักศึกษาส าหรับปฏิบัติการทดลอง  โปรแกรมจ าลอง  
(๒)  ให้นักศึกษาอภิปรายกรณีศึกษาร่วมกันในชัน้เรียน 

๔.๓    วิธีการประเมินผล 
(๑)  การอภิปรายร่วมกันในชัน้เรียน 
(๒)  พฤติกรรมในการร่วมกิจกรรม 

๕. ทักษะการวิเคราะห์เชิงตัวเลข การสื่อสาร และการใช้เทคโนโลยีสารสนเทศ 
๕.๑   ทักษะการวิเคราะห์เชิงตัวเลข การสื่อสาร และการใช้เทคโนโลยีสารสนเทศที่ต้องพฒันา 
 (๑) มีทักษะในการใช้คอมพิวเตอร์ส าหรับการท างานที่เก่ียวข้องกับวิชาชีพได้เป็นอย่างดี 
  (๕) สามารถใช้เคร่ืองมือค านวณและเครื่องมือทางวิศวกรรม เพื่อประกอบวิชาชีพในสาขาวิศวกรรมที่เก่ียวข้องได้ 
๕.๒   วิธีการสอน 

(๑)  ให้นักศึกษาทดลอง โปรแกรมจ าลอง และรายงาน 
(๒)  ให้นักศึกษาร่วมกันอภิปรายและน าเสนอการแก้ปัญหา 

๕.๓    วิธีการประเมินผล 
(๑)  ผลการอภิปรายร่วมกันในชั้นเรียน 
(๒)  ประสทิธิผลของการค้นควา้ รายงาน และการน าเสนอผล 
(๒)  พฤติกรรมในการร่วมกิจกรรม 

หมายเหตุ 
สัญลักษณ์  หมายถึง ความรับผิดชอบหลัก  
สัญลักษณ์  หมายถึง ความรับผิดชอบรอง  
เว้นว่าง หมายถึง ไม่ได้รับผิดชอบ 

ซึ่งจะปรากฎอยู่ในแผนท่ีแสดงการกระจายความรับผดิชอบมาตรฐานผลการเรยีนรู้จากหลักสูตรสู่รายวิชา (Curriculum Mapping) 
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หมวดที ่๕ แผนการสอนและการประเมินผล 
๑. แผนการสอน 
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๒. แผนการประเมินผลการเรียนรู้ 
    ( ระบุวิธีการประเมินผลการเรยีนรู้หัวข้อย่อยแตล่ะหัวข้อตามทีป่รากฏในแผนที่แสดงการกระจายความรับผิดชอบของรายวิชา  
     (Curriculum Mapping) ตามที่ก าหนดในรายละเอียดของหลกัสูตร สัปดาห์ที่ประเมิน และสัดสว่นของการประเมิน) 

 
*สัปดาห์ที่ประเมินอาจเปลี่ยนแปลงตามความเหมาะสม 

 
หมวดที ่๖ ทรัพยากรประกอบการเรียนการสอน 

๑.  ต าราและเอกสารหลัก 
๑) T. L. Floyd Principles of Electric Circuits: Conventional Current Version 9th Edition, Pearson Education 

International, New Jersey. 

๒) ชนมภัทร โตระสะ. เอกสารประกอบการสอนวิชาวงจรไฟฟ้ากระแสตรง 

๓) นารีนาถ รักสุนทร. ต าราวชิาวงจรไฟฟ้ากระแสตรง 

 
๒.  เอกสารและข้อมูลส าคัญ 
       เพาวเวอร์พอย์ที่ใช้ประกอบการเรียนการสอน 
  

สัปดาห์ท่ี เน้ือหา จ านวนคาบ กิจกรรมการเรียนการสอน  ส่ือท่ีใช้ (ถ้ามี) ผู้สอน

15 ระบบไฟฟ้าเฟสเดียวและสามเฟส

16 การประยุกต์ใช้ทฤษฎีในวงจรไฟฟ้า

17

ผศ.ดร.ชนมภัทร โตระสะ

ผศ.ดร.ชนมภัทร โตระสะ

สอบปลายภาค

4
Onsite หรือ Online สอนโดยบรรยาย powerpoint 

แบบฝึกหัดท้ายบทเรียน

4
Onsite หรือ On demand สอนโดยบรรยาย วิเคราะห์ 

 และ อธิปราย

ผลการเรียนรู้ วิธีการประเมิน สัปดาห์ท่ีประเมิน
สัดส่วนของการประเมิน 

(%)

1.2 การเข้าเรียน ตรงต่อเวลา กฎระเบียบ ทุกสัปดาห์ 10

2.3, 2.5 แบบฝึกหัด  การบ้าน รายงานการทดลอง ทุกสัปดาห์ 30

1.3, 2.5, 3.2, 3.3, 4.3, 4.5, 
5.1, 5.5

การทดลอง  โปรแกรมจ าลอง ทุกสองสัปดาห์ 20

2.1, 2.2, 3.3 การสอบกลางภาคและปลายภาค 8 และ 17 20, 20
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๓.  เอกสารและข้อมูลแนะน า 
        ๑)  Mahmood Nahvi and Joshep A. Edminister. Schaum’s Outlines Electric Circuits, 4th, 2013.
วงจรไฟฟ้าเบื้องต้น, ส านักพิมพ์แมคกรอ-ฮิล กรุงเทพ. แปลและเรียบเรียงโดย ผศ.ดร.อัครพันธ์ วงศ์กังแห ISBN 13: 978-
616-7060-040. 
 ๒) เดชวุฒิ ขาวบริสุทธิ์ วิเคราะห์วงจรไฟฟ้า ISBN: 9789749918241 

 
หมวดที ่๗ การประเมินและปรับปรุงการด าเนินการของรายวิชา 

๑.  กลยุทธ์การประเมินประสทิธิผลของรายวิชาโดยนักศึกษา 
แบบประเมนิผู้สอน (จัดท าโดยมหาวิทยาลยั) และนักศึกษาประเมินการพัฒนาของตนเองเมื่อเปรียบเทียบ ความรู้และทักษะ

ก่อนและหลังเรียนรายวชิานี้ 
๒. กลยุทธ์การประเมินการสอน  
      (ระบุวิธีการประเมินท่ีจะได้ข้อมูลการสอน เช่น จากผูส้ังเกตการณ์ หรือทีมผูส้อน หรือผลการเรียนของนักศึกษา เป็นต้น) 

ผลการเรียนของนักศึกษา ปญัหาและอุปสรรคของนักศึกษา และแนวทางแก้ไข 
๓.  การปรับปรุงการสอน 
      (อธิบายกลไกและวิธีการปรับปรุงการสอน เช่น คณะ/ภาควิชามีการก าหนดกลไกและวิธีการปรับปรุงการสอนไว้อย่างไรบ้าง  
      การวิจัยในช้ันเรียน การประชุมเชิงปฏิบัติการเพื่อพัฒนาการเรยีนการสอน เป็นต้น) 

การประชุมในสาขาวิชาถึงปัญหาและอุปสรรค ตลอดถึงแนวทางแก้ไขเพื่อเป็นข้อมูลในการปรับปรุงรายวิชาต่อไป 
๔.  การทวนสอบมาตรฐานผลสัมฤทธิ์ของนักศึกษาในรายวิชา 
      (อธิบายกระบวนการที่ใช้ในการทวนสอบมาตรฐานผลสัมฤทธ์ิของนักศึกษาตามมาตรฐานผลการเรียนรู้ของรายวิชา เช่น 
       ทวนสอบจากคะแนนข้อสอบ หรืองานท่ีมอบหมาย กระบวนการอาจจะต่างกันไปส าหรับรายวชิาที่แตกต่างกัน หรือส าหรับ 
      มาตรฐานผลการเรียนรู้แต่ละด้าน) 

ทดสอบโดยการสอบถาม ท าแบบทดสอบ หรือมีกรรมการประเมินข้อสอบและความเหมาะสมของการให้คะแนน โดยการสุ่ม
รายวิชาภายในรอบเวลาหลักสูตร 
๕.  การด าเนินการทบทวนและการวางแผนปรับปรุงประสิทธิผลของรายวิชา 
      (อธิบายกระบวนการในการน าข้อมูลที่ได้จากการประเมินจากข้อ ๑ และ ๒ มาวางแผนเพื่อปรับปรุงคุณภาพ) 
พิจารณาจากผลการประเมินการสอนโดยนักศึกษา ผลการประเมินโดยคณะกรรมการประเมินของคณะ และรายงานรายวิชาโดย
อาจารย์ผู้สอน โดยอาจารย์ผู้สอนรับผิดชอบทบทวนเนื้อหาที่สอนและกลยทุธ์การสอนที่ใช้ และน าเสนอแนวทางในการปรบัปรงุและ
พัฒนาในรายงานรายวิชาเสนอต่อที่ประชุมอาจารย์ประจ าหลักสูตรพิจารณาให้ความคิดเห็นและสรุปวางแผนพัฒนาปรับปรุงพร้อม
น าเสนอสาขาวชิา / คณะ เพื่อใช้ในการสอนคร้ังต่อไป 

*********************** 
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แผนที่แสดงการกระจายความรับผิดชอบมาตรฐานผลการเรียนรู้จากหลักสูตรสู่รายวิชา (Curriculum Mapping) 
ตามที่ปรากฏในรายละเอียดของหลักสูตร (Program Specification) มคอ. ๒ 

 
 

 


