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  ๑ 

มคอ. ๓ (๒/๒๕๖๖) 

ช่ือสถาบันอุดมศึกษา มหาวิทยาลัยราชภัฎสวนสุนันทา . 

คณะ คณะเทคโนโลยีอุตสาหกรรม   

สาขาวิชา วิศวกรรมหุ=นยนต> 

 

 

หมวดท่ี ๑ ข=อมูลท่ัวไป 

๑. รหัสและช่ือรายวิชา 

 RBE2004  ระบบอัตโนมัติ 

(Automation Systems) 

๒. จำนวนหนIวยกิต 

๓(๒-๒-๕) 

๓. หลักสูตรและประเภทของรายวิชา 

วิศวกรรมศาสตร>บัณฑิต สาขาวิศวกรรมหุ=นยนต> ประเภทของรายวิชา วิชาเฉพาะด_าน กลุ=มวิชา

พ้ืนฐานทางวิศวกรรม 

๔. อาจารยPผู=รับผิดชอบรายวิชาและอาจารยPผู=สอน 

 อาจารย>อภิรักษ> ธิตินฤมิต 

๕. ภาคการศึกษา/ช้ันปUท่ีเรียน 

 ภาคการศึกษาท่ี ๒ ช้ันปiท่ี ๒ 

๖. รายวิชาท่ีต=องเรียนมากIอน (Pre-requisite)   

 ไม=มี 

๗. รายวิชาท่ีต=องเรียนพร=อมกัน (Co-requisites)  

 ไม=มี 

๘. สถานท่ีเรียน  

ห_องเรียน ๔๗/๔๗๖๒ (พ.๐๘-๑๒) คณะเทคโนโลยีอุตสาหกรรม มหาวิทยาลัยราชภัฏสวนสุนันทา 

๙. วันท่ีจัดทำหรือปรับปรุงรายละเอียดของรายวิชาคร้ังลIาสุด 

 วันท่ี 15 พฤศจิกายน พ.ศ. ๒๕๖๖ 
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  ๒ 

มคอ. ๓ (๒/๒๕๖๖) 

หมวดท่ี ๒ จุดมุIงหมายและวัตถุประสงคP 

 

๑. จุดมุIงหมายของรายวิชา 

- เพ่ือให_นักศึกษามีความรู_ ระบบควบคุมวงเปwดและวงปwด ฟzงก>ชันถ=ายโอน การวิเคราะห>ระบบควบคุม

ในโดเมนเวลาและความถ่ี 

- เพื ่อให_นักศึกษาสามารถ การออกแบบตัวควบคุมพื ้นฐาน การจำลองระบบด_วยโปรแกรม

คอมพิวเตอร>ได_อย=างถูกต_อง 

 

๒. วัตถุประสงคPในการพัฒนา/ปรับปรุงรายวิชา 

เพื่อให_นักศึกษามีความรู_พื้นฐานทางด_านอุปกรณ>อิเล็กทรอนิกส>ขนาดเล็ก เพื่อให_นักศึกษาสามารถ 

การออกแบบตัวควบคุมพ้ืนฐาน การจำลองระบบด_วยโปรแกรมคอมพิวเตอร>ได_อย=างถูกต_อง นอกจากจะช=วยให_

นักศึกษาเข_าใจและสามารถนำความรู_ไปประยุกต>ใช_งานได_กับเทคโนโลยีใหม= ๆ อีกทั้งยังสามารถเป�นพ้ืนฐานใน

การเรียนรายวิชาอ่ืนอีกด_วย 

 

หมวดท่ี ๓ ลักษณะและการดำเนินการ 

 

๑. คำอธิบายรายวิชา  

 ระบบควบคุมวงเปwดและวงปwด ฟzงก>ชันถ=ายโอน การวิเคราะห>ระบบควบคุมในโดเมนเวลาและความถ่ี 

โพลและศูนย> วิธีโลกัสของราก แผนภาพโบดและไนควิสต> การออกแบบตัวควบคุมพื้นฐาน การจำลองระบบ

ด_วยโปรแกรมคอมพิวเตอร> 

 Open-loop and closed-loop control systems, transfer functions, time and frequency 

domain analyses, poles and zeros, root locus method, bode and nyquist plots, basic controller 

design, computer simulation software 

๒. จำนวนช่ัวโมงท่ีใช_ต=อภาคการศึกษา 

บรรยาย 

(ช่ัวโมง) 

สอนเสริม 

(ช่ัวโมง) 

การฝlกปฏิบัติงาน

ภาคสนาม/การฝlกงาน 

(ช่ัวโมง) 

การศึกษาด=วยตนเอง 

(ช่ัวโมงต=อสัปดาห>) 

๒ ช่ัวโมงต=อสัปดาห> ไม=มี ๒ ช่ัวโมงต=อสัปดาห> ๕ ช่ัวโมงต=อสัปดาห> 
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  ๓ 

มคอ. ๓ (๒/๒๕๖๖) 

๓. จำนวนช่ัวโมงตIอสัปดาหPท่ีอาจารยPให=คำปรึกษาและแนะนำทางวิชาการแกIนักศึกษาเปoนรายบุคคล 

จัดให_นักศึกษาสอบถามในช=วงวันจันทร>เวลา ๑๐.๐๐ – ๑๕.๐๐ น ภายหลังจากการเรียนการสอน 

หรือผ=านช=องทางไลน>กลุ=ม (line group) เพ่ือให_นักศึกษาสามารถนำวิธีการไปปรับปรุงทักษะในการใช_เคร่ืองมือ

และอุปกรณ> เพื่อให_เข_าใจง=าย และถูกต_องตามหลักการ พร_อมทั้งแนะนำวิธีการค_นหา และศึกษาด_วยตนเอง

เป�นรายบุคคล  

 

หมวดท่ี ๔ การพัฒนาผลการเรียนรู=ของนักศึกษา 

รายวิชา 

คุณธรรม จริยธรรม 

 

๑.ด1านคุณธรรม 

จริยธรรม 

 

 

๒. ด1านความรู1 

 

 

๓. ด1านทักษะทาง

ป=ญญา 

 

๔.ด1านทักษะ 

ความสัมพันธBระหวDาง 

บุคคลและความ 

รับผิดชอบ 

๕.ด1านทักษะการ

วิเคราะหB 

เชิงตัวเลข การส่ือสาร 

และ 

การใช1เทคโนโลยี 

สารสนเทศ 

 ๑ ๒ ๓ ๔ ๕ ๑ ๒ ๓ ๔ ๕ ๑ ๒ ๓ ๔ ๕ ๑ ๒ ๓ ๔ ๕ ๑ ๒ ๓ ๔ ๕ 

RBE2004 ระบบอัตโนมัติ  ○ ○  ● ● ●       ○ ●  ●   ○   ● ○  

 

๑. คุณธรรม จริยธรรม  

๑.๑ คุณธรรม จริยธรรมท่ีต=องพัฒนา   

○  (๒) มีวินัย ตรงต=อเวลา รับผิดชอบต=อตนเองและสังคม เคารพกฎระเบียบและ 

ข_อบังคับต=าง ๆ ขององค>กรและสังคม 

○  (๓) มีภาวะความเป�นผู_นำและผู_ตาม สามารถทำงานเป�นหมู=คณะ สามารถแก_ไข 

ข_อขัดแย_งตามลำดับความสำคัญ เคารพสิทธิและรับฟzงความคิดเห็นของผู_อ่ืน รวมท้ังเคารพในคุณค=า

 และศักด์ิศรีของความเป�นมนุษย> 

● (๕) มีจรรยาบรรณทางวิชาการและวิชาชีพ และมีความรับผิดชอบในฐานะผู_ 

ประกอบวิชาชีพ รวมถึงเข_าใจถึงบริบททางสังคมของวิชาชีพวิศวกรรมในแต=ละสาขา  

ต้ังแต=อดีตจนถึงปzจจุบัน 

๑.๒ วิธีการสอน  

 - มีการสอดแทรกเรื ่องคุณธรรม จริยธรรม การเสียสละและความซื ่อสัตย>สุจริต พร_อม

ยกตัวอย=างในชีวิตประจำวันประกอบ  

 - กำหนดหลักเกณฑ>ต=าง ๆ เช=น การให_นักศึกษาเข_าเรียนตรงต=อเวลาแต=งตัวเป�นระเบียบ

ถูกต_องตามมหาวิทยาลัย 

 - การยกตัวอย=างและยกย=องนักศึกษาท่ีดีในช้ันเรียน  
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  ๔ 

มคอ. ๓ (๒/๒๕๖๖) 

- ให_นักศึกษามีความรับผิดชอบในงานที่มอบหมาย รวมถึงทำงานเป�นทีม และมีความซื่อสัตย>

ในการสอบ ตรงต=อเวลาและรับผิดชอบส่ิงท่ีได_กระทำลงไป 

๑.๓ วิธีการประเมินผล  

 - ประเมินจากการตรงต=อเวลาของนักศึกษาในการเข_าช้ันเรียน ร_อยละ ๘๐ 

 - ประเมินการส=งงานตามกำหนดระยะเวลาที่มอบหมาย ตามกฎเกณฑ>ที่อาจารย>ผู_สอนกำหนด 

รวมถึงสามารถทำงานเป�นทีมได_อย=างมีประสิทธิภาพ 

 - มีการอ_างอิงเอกสารท่ีทำรายงานหรือทำการบ_านท่ีถูกต_อง ไม=มีการทุจริตในการสอบ 

๒. ความรู=  

๒.๑ ความรู=ท่ีต=องได=รับ  

●  (๑) มีความรู_และความเข_าใจทางคณิตศาสตร>พ้ืนฐาน วิทยาศาสตร>พ้ืนฐาน 

วิศวกรรมพ้ืนฐาน และเศรษฐศาสตร> เพ่ือการประยุกต>ใช_กับงานทางด_านวิศวกรรมศาสตร>ท่ีเก่ียวข_อง 

และการสร_างนวัตกรรมทางเทคโนโลยี 

● (๒) มีความรู_และความเข_าใจเก่ียวกับหลักการท่ีสำคัญ ท้ังในเชิงทฤษฎีและปฏิบัติ 

๒.๒ วิธีการสอน  

- ใช_การบรรยาย ยกตัวอย=าง การคิดวิเคราะห> อภิปราย การค_นคว_าเนื้อหา ทำแบบฝ�กหัด และ

ทำการทดลอง เก่ียวกับการออกแบบวงจรอิเล็กทรอนิกส> 

- มีการสอดแทรก ระเบียบข_อบังคับท่ีจำเป�นสำหรับวิชาชีพไว_ในเน้ือหา 

- ให_นักศึกษาปฏิบัติงานในชั้นเรียน โดยเน_นการบูรณาการความรู_ที่ได_จากการเรียนเข_ากับ

ศาสตร>อ่ืน ๆ เช=น การออกแบบวงจรอิเล็กทรอนิกส> รวมไปถึงการสร_างวงจรจริงพร_อมทดสอบ 

๒.๓ วิธีการประเมินผล  

- ทดสอบโดยการใช_แบบทดสอบ ร=วมไปถึงการสอบในเชิงปฏิบัติการ และประเมินผลจากงาน

ท่ีได_รับมอบหมาย  

- ทดสอบโดยใช_ข_อสอบเก่ียวกับข_อบังคับท่ีจำเป�นในวิชาชีพ 

- ประเมินจากการมีส=วนร=วมในช้ันเรียน และการทำงานกลุ=ม 

๓. ทักษะทางปpญญา  

๓.๑ ทักษะทางปpญญาท่ีต=องพัฒนา  

○  (๔) มีจินตนาการและความยืดหยุ=นในการปรับใช_องค>ความรู_ท่ีเก่ียวข_องอย=าง 

เหมาะสมในการพัฒนานวัตกรรมหรือต=อยอดองค>ความรู_จากเดิมได_อย=างสร_างสรรค> 

●  (๕) สามารถสืบค_นข_อมูลและแสวงหาความรู_เพ่ิมเติมได_ด_วยตนเอง เพ่ือการ 

เรียนรู_ตลอดชีวิตและทันต=อการเปล่ียนแปลงทางองค>ความรู_และเทคโนโลยีใหม= ๆ 

๓.๒ วิธีการสอน  
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  ๕ 

มคอ. ๓ (๒/๒๕๖๖) 

- ฝ�กให_วิเคราะห>ในการเลือกใช_เครื่องมือวัดและเครื่องมือในการออกแบบวงจรอิเล็กทรอนิกส>

ในงานต=าง ๆ รวมไปถึงการวัดและทดสอบวงจรควบคู=กับทฤษฎีและสามารถแก_ไขปzญหาเฉพาะ

หน_าได_ รวมไปถึงฝ�กการใช_เคร่ืองมือท่ีจำเป�นสำหรับวิชาชีพทางด_านไฟฟ�า 

๓.๓ วิธีการประเมินผล  

- การบรรยาย ยกตัวอย=าง จำลองสถานการณ>เพ่ือให_นักศึกษาแก_ไข ถาม-ตอบ ในช้ันเรียน 

- ประเมินจากการนำเสนองาน และการมีส=วนร=วมในช้ันเรียน 

๔. ทักษะความสัมพันธPระหวIางบุคคลและความรับผิดชอบ  

๔.๑ ทักษะความสัมพันธPระหวIางบุคคลและความรับผิดชอบท่ีต=องพัฒนา  

●  (๒) สามารถเป�นผู_ริเร่ิมแสดงประเด็นในการแก_ไขสถานการณ>เชิงสร_างสรรค>ท้ัง 

ส=วนตัวและส=วนรวม พร_อมท้ังแสดงจุดยืนอย=างพอเหมาะท้ังของตนเองและของกลุ=ม รวมท้ังให_ความ

 ช=วยเหลือและอำนวยความสะดวกในการแก_ไขปzญหาสถานการณ>ต=างๆ 

○ (๕) มีจิตสำนึกความรับผิดชอบด_านความปลอดภัยในการทำงาน และการรักษา 

สภาพแวดล_อมต=อสังคม 

๔.๒ วิธีการสอน  

- ให_มีการหาความรู_เพ่ิมเติม และมีการปรึกษากันในช้ันเรียน 

- ให_ทำงานกลุ=มหรือโครงงานในลักษณะของการทำงานเป�นกลุ=ม ฝ�กการเป�นผู_นำและผู_ตามที่ดี 

ช้ีนำงานในประเด็นท่ีเหมาะสม 

๔.๓ วิธีการประเมินผล  

- ผู_สอนประเมินจากกระบวนการทำงาน และผลงานท่ีได_จากงานกลุ=ม  

- ผู_เรียนด_วยกันประเมิน 

- ประเมินตัวเอง  

๕. ทักษะการวิเคราะหPเชิงตัวเลข การส่ือสาร และการใช=เทคโนโลยีสารสนเทศ  

๕.๑ ทักษะการวิเคราะหPเชิงตัวเลข การส่ือสาร และการใช=เทคโนโลยีสารสนเทศ  

● (๓) สามารถประยุกต>ใช_เทคโนโลยีสารสนเทศและการส่ือสารท่ีทันสมัยได_อย=าง 

เหมาะสมและมีประสิทธิภาพ 

○ (๔) มีทักษะในการส่ือสารข_อมูลท้ังทางการพูด การเขียน และการส่ือความหมาย 

โดยใช_สัญลักษณ> 

๕.๒ วิธีการสอน  

 - การบ_าน หรือทำแบบฝ�กหัดโดยการอภิปรายกลุ=ม และนำเทคโนโลยีสารสนเทศเข_ามาช=วยใน

การค_นหาข_อมูล รวมไปถึงใช=สำหรับการทดลอง 

๕.๓ วิธีการประเมินผล  

 - ประเมินจากผลงานท่ีต_องวิเคราะห>เชิงปริมาณ 

http://www.ssru.ac.th/


 

www.ssru.ac.th RBE2004 ระบบอตัโนมติั สาขาวชิาวศิวกรรมหุน่ยนต ์คณะเทคโนโลยอุีตสาหกรรม มหาวทิยาลยัราชภฎัสวนสนุนัทา/ 

  ๖ 

มคอ. ๓ (๒/๒๕๖๖) 

 - ประเมินจากการนำเสนอข_อมูลอย=างเป�นระบบ โดยอาจนำเสนอในรูปรายงาน หรือการ

ทดสอบ 

 

 

หมวดท่ี ๕ แผนการสอนและการประเมินผล 

๑. แผนการสอน 

สัปดาห' 

ที่ 

เนื้อหา จำนวน

คาบ 

กิจกรรมการเรียนการสอน 

สื่อที่ใช= 

ผู=สอน 

๑.  แนะนำรายละเอียดวิชา  

แจ2งนักศึกษาเรื่องเกณฑ=ประเมินผลการเรียน  

• เรื่องที่ ๑ Overview ระบบควบคุมวงเปLดและวง

ปLด 

 

 

๔ 

- เอกสารประกอบการสอน 

- บรรยาย พร2อมแนะนำ

รายวิชา ในห2องเรียน 

อภิรักษ= 

๒.  • เรื่องที่ ๒ ฟUงก=ชันถWายโอน  

๔ 

- เอกสารประกอบการสอน 

- บรรยาย ผWานชWองทาง

ห2องเรียน และออนไลน= 

google for education 

อภิรักษ= 

๓.  • เรื่องที่ ๓ การวิเคราะห=ระบบควบคุมในโดเมน

เวลา 

 

๔ 

- เอกสารประกอบการสอน 

- บรรยาย ผWานชWองทาง

ห2องเรียน และออนไลน= 

google for education 

อภิรักษ= 

๔.  • เรื่องที่ ๔ การวิเคราะห=ระบบควบคุมในโดเมน

เวลา (2) 

 

๔ 

- เอกสารประกอบการสอน 

- บรรยาย ผWานชWองทาง

ห2องเรียน และออนไลน= 

google for education 

อภิรักษ= 

๕.  • เรื่องที่ ๕ การวิเคราะห=ระบบควบคุมในโดเมน

ความถี ่

๔ - เอกสารประกอบการสอน 

- บรรยาย ผWานชWองทาง

ห2องเรียน และออนไลน= 

google for education 

อภิรักษ= 

๖.   

• เรื่องที่ ๖ การวิเคราะห=ระบบควบคุมในโดเมน

ความถี ่(2) 

 

๔ - เอกสารประกอบการสอน 

- บรรยาย ผWานชWองทาง

ห2องเรียน และออนไลน= 

google for education 

อภิรักษ= 

๗.   

• เรื่องที่ ๗ โพลและศูนย= 

 

๔ - เอกสารประกอบการสอน 

- บรรยาย ผWานชWองทาง

ห2องเรียน และออนไลน= 

google for education 

อภิรักษ= 
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สัปดาห' 

ที่ 

เนื้อหา จำนวน

คาบ 

กิจกรรมการเรียนการสอน 

สื่อที่ใช= 

ผู=สอน 

๘.  สอบกลางภาคเรียน 

๙.   

• เรื่องที่ ๘ วิธีโลกัสของราก 

 

๔ - เอกสารประกอบการสอน 

- บรรยาย ผWานชWองทาง

ห2องเรียน และออนไลน= 

google for education 

 

อภิรักษ= 

๑๐.   

• เรื่องที่ ๙ วิธีโลกัสของราก (2) 

๔ - เอกสารประกอบการสอน 

- บรรยาย ผWานชWองทาง

ห2องเรียน และออนไลน= 

google for education 

อภิรักษ= 

๑๑.   

• เรื่องที่ ๑๐ แผนภาพโบดและไนควิสต= 

 

๔ - เอกสารประกอบการสอน 

- บรรยาย ผWานชWองทาง

ห2องเรียน และออนไลน= 

google for education 

อภิรักษ= 

๑๒.   

• เรื่องที่ ๑๑ การออกแบบตัวควบคุมพื้นฐาน 

การจำลองระบบด2วยโปรแกรมคอมพิวเตอร= 

๔ - เอกสารประกอบการสอน 

- บรรยาย ผWานชWองทาง

ห2องเรียน และออนไลน= 

google for education 

อภิรักษ= 

๑๓.   

• เรื่องที่ ๑๒ การออกแบบตัวควบคุมพื้นฐาน 

• การจำลองระบบด2วยโปรแกรมคอมพิวเตอร= 

๔ - เอกสารประกอบการสอน 

- บรรยาย พร2อมทั้งทำการ

ออกแบบและทดลอง 

Project base 

อภิรักษ= 

๑๔.   

• เรื่องที่ ๑๓ การออกแบบตัวควบคุมพื้นฐาน 

• การจำลองระบบด2วยโปรแกรมคอมพิวเตอร= 

๔ - เอกสารประกอบการสอน 

- บรรยาย พร2อมทั้งทำการ

ออกแบบ ทดลอง ปรับแตWง

คWาให2เหมาะสม  

Project base 

อภิรักษ= 

๑๕.   

• เรื่องที่ ๑๔ การเชื่อมตWอระบบที่ออกแบบกับ 

PLC 

 

๔ - เอกสารประกอบการสอน 

- บรรยาย พร2อมทั้งทำการ

ออกแบบ ทดลอง ปรับแตWง

คWาให2เหมาะสม 

Project base 

อภิรักษ= 

๑๖.   

• เรื่องที่ ๑๔ การเชื่อมตWอระบบที่ออกแบบกับ 

PLC (2) 

๔ - บรรยายสรุปผล 

- นักศึกษานำเสนอผลงาน

ของตนเอง 

อภิรักษ= 

๑๗.  สอบปลายภาคเรียน 
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๒. แผนการประเมินผลการเรียนรู= 

กิจกรรม ผลการเรียนรู_ กิจกรรมการประเมิน กำหนดการ

ประเมิน 

(สัปดาห>ท่ี) 

สัดส=วน

ของการ

ประเมินผล 

(%) 

๑ ๒.๑ ๒.๓  วัดผล       —สอบกลางภาค  

             —สอบปลายภาค  

๘ 

๑๗ 

๓๐ 

๓๐ 

๒ ๑.๑ ๒.๑ ๒.๓ ๓.๑ ๕.๑ 

๕.๒ 

การบ_าน 

(ค#นคว#าหาความรู#เกี่ยวกับการ

ออกแบบ) 

ตลอดเทอม ๑๐ 

๓ ๑.๑ ๒.๑ ๒.๓ ๓.๑  ๔.๓ 

๕.๑ ๕.๒ 

แบบฝ�กหัดตามบทเรียน (การ

ทดลองในห#องเรียน จำลองการทำงาน

ด#วยโปรแกรม รายงานการทดลอง) 

ตลอดเทอม ๒๐ 

๔ ๑.๑ ๒.๑ ๔.๑ ๕.๓  มีส=วนร=วมในห_องเรียน 

(การเข#าเรียน / มารยาท / การแตBง

กาย การออกความคิดเห็น) 

ตลอดเทอม ๑๐ 

*มีโบนัสร_อยละ ๓ สำหรับนักศึกษาท่ีแต=งกายถูกต_องตามระเบียบของสถาบันทุกคร้ัง  

และขาดเรียนไม=เกิน ๒ คร้ัง 

 

หมวดท่ี ๖ ทรัพยากรประกอบการเรียนการสอน 

 

๑. ตำราและเอกสารหลัก  

๑. เอกสารประกอบการสอนประจำวิชาระบบอัตโนมัติ 

 

๒. เอกสารและข=อมูลสำคัญ  

-  เว็บไซต> http://www.elfit.ssru.ac.th/aphirak_th/ 

 -  ห_องเรียนออนไลน>และเอกสารผ=าน Google classroom 

 

๓. เอกสารและข=อมูลแนะนำ  

- https://www.mitsubishielectric.com/fa/assist/e-learning/pdf/tha/1-

Program_Basics_fod_tha.pdf 
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หมวดท่ี ๗ การประเมินและปรับปรุงการดำเนินการของรายวิชา 

 

๑. กลยุทธPการประเมินประสิทธิผลของรายวิชาโดยนักศึกษา  

ให_นักศึกษาประเมินประสิทธิผลของรายวิชา ได_แก= วิธีการสอน การจัดกิจกรรมในและนอกห_องเรียน 

สิ่งสนับสนุนการเรียนการสอน ซึ่งมีผลกระทบต=อการเรียนรู_ และผลการเรียนรู_ที่ได_รับพร_อมข_อเสนอแนะเพ่ือ

การปรับปรุง 

๒. กลยุทธPการประเมินการสอน  

ประเมินโดยสาขาวิชาแต=งต้ังคณะกรรมการประเมิน หรือจากการสังเกตการสอนโดยอาจารย>ใน

สาขาวิชา 

๓. การปรับปรุงการสอน  

 สาขาวิชากำหนดให_อาจารย>ผู _สอนทบทวน ปรับปรุงกลยุทธ>และวิธีการสอนจากผลการประเมิน

ประสิทธิภาพของรายวิชา แล_วจัดทำรายงานเมื่อสอนจบภาคเรียน นอกจากนี้ควรกำหนดให_อาจารย>ผู_สอนเข_า

รับการฝ�กอบรมกลยุทธ>การสอนหรือการวิจัยเพื ่อพัฒนาการเรียนการสอนควรมีการประชุมอาจารย>ท้ัง

สาขาวิชาเพ่ือหารือปzญหาการเรียนรู_ของนักศึกษาและร=วมกันหาแนวทางแก_ไข 

๔. การทวนสอบมาตรฐานผลสัมฤทธ์ิของนักศึกษาในรายวิชา  

 สาขาวิชามีคณะกรรมการประเมินข_อสอบและความเหมาะสมของการให_คะแนน โดยการสุ=มรายวิชา 

ภายในรอบเวลาหลักสูตร 

๕. การดำเนินการทบทวนและการวางแผนปรับปรุงประสิทธิผลของรายวิชา  

สาขาวิชามีระบบการทบทวนประสิทธิผลของรายวิชา โดยพิจารณาจากผลการประเมินการสอนโดย

นักศึกษา ผลการประเมินโดยคณะกรรมการประเมินของภาควิชา การรายงานรายวิชาโดยอาจารย>ผู_สอน หลัง

การทบทวนประสิทธิผลของรายวิชา อาจารย>ผู_สอนรับผิดชอบในการทบทวนเนื้อหาที่สอนและกลยุทธ>การสอน

ที่ใช_ และนำเสนอแนวทางในการปรับปรุงและพัฒนาในรายงานรายวิชา เสนอต=อที่ประชุมอาจารย>ประจำ

หลักสูตรพิจารณาให_ความคิดเห็นและสรุปวางแผนพัฒนาปรับปรุงพร_อมนำเสนอสาขาวิชา / คณะ เพื่อใช_ใน

การสอนคร้ังต=อไป 
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